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SYSTEME DE COMMANDE PIC 1410 NOTPIC1410-16
FR

ETME, 97 rue Alexandre FOURNY 94500 CHAMPIGNY-SUR-MARNE Téléphone : 01.46.82.11.00  Fax: 01.46.82.11.04 Email : Info@ETME.COM

SOMMAIRE

CONSIGNES DE SECURITE
POUR REDUIRE LES RISQUES,LIRE ATTENTIVEMENT LES CONSIGNES SUIVANTES AVANT DE PROCEDER A LA POSE.  

PRETER UNE GRANDER ATTENTION A TOUTES LES SIGNALISATIONS QUI SE TROUVENT DANS LE TEXTE.

LE NON RESPECT EN TOUT POINT DE L’ENSEMBLE DES ELEMENTS DE CETTE NOTICE PEUT COMPROMETTRE LE BON FONCTIONNEMENT DU SYSTEME,  
ABOUTIR A DES SITUATIONS DANGEUREUSES ET DANS TOUS LES CAS  ANNULE LA GARANTIE DE BON FONCTIONNEMENT DU PRODUIT.  

 L’appareil  décrit dans ce livret ne doit être destiné qu’à l’utilisation pour laquelle il a été expressément conçu à savoir : Système de commande pour porte et 
portail automatique (au sens de la norme 13241-1+A2:2016).
L’ensemble de l’installation doit être réalisé  « dans les règles de l’art » et tout particulièrement être conforme avec les directives suivantes : 
    2014/30/UE   Directive Électromagnétique 
  2014/35/ UE   Directive Basse Tension
  2006/  42/CEE   Directive Machines 
et les sections applicables des normes correspondantes en vigueur, dont la NFC15-100, principalement pour les conditions de raccordement, d’isolement et 
de protection des personnes et des matériels.

• Toute opération de raccordement (câblage, mise en place d’option, ...) 
doit être effectuée impérativement hors tension, par des personnes 
habilitées.

• Attention, la carte alimentée en 400VAC peut générer à certains en-
droits de sa surface des Tensions supérieures à 400VAC.

• L’ensemble de l’installation doit être entretenue et conservée dans de 
bonnes conditions de service.

• Les matériels utilisés doivent être adaptés aux conditions atmosphé-
riques du lieu d’implantation.

• La carte PIC 1410  doit être placée dans un coffret d’indice de protection 
supérieur ou égal à IP54.

• En cas d’un quelconque doute sur la sécurité et/ou la fiabilité liée à l’ins-
tallation de ce produit, interrompre la pose et contacter le distributeur 
du matériel.

• Avant une quelconque opération de nettoyage ou de maintenance, 
mettre l’appareil hors tension. 

• En cas de panne ou de mauvais fonctionnement, mettre l’appareil immé-
diatement hors tension et contacter le service d’assistance technique.  
Les éventuelles réparations devront être effectuées par un personnel 
spécialisé qui devra  prendre soin de monter exclusivement des pièces 
détachées d’origine et certifiées.

• Ce produit a été étudié et construit  par la société ETME qui a pris soin 
de vérifier la conformité de ses caractéristiques avec les contraintes des 
normes en vigueur.

• Une mauvaise utilisation des produits ou leur destination à un usage 
différent de celui prévu et/ou conseillé n’a pas été expérimenté par le 
Constructeur. 

• Par conséquent, les travaux effectués sont entièrement sous la  
responsabilité de l’installateur. 

• Le Constructeur ETME décline toute responsabilité en cas: 
-d’installation électrique non conforme aux normes en vigueur, notam-
ment en cas de circuit de protection inefficace (mise à la terre) -de ré-
glage non adapté réalisé par le client pouvant aboutir à une situation 
dangereuse ou à une destruction du matériel.

• L’installateur doit s’assurer du bon fonctionnement de l’installation, 
notamment de toute les fonctions de   sécurité avant toute utilisation.

• Conservez cette notice pour des consultations ultérieures.
• Le certificat CE de conformité aux directives Européennes est à votre 

disposition sur simple demande.
• Soucieux de l’environnement, ETME est adhérent de l’éco-organisme 

RECYCLUM agréé par l’état et à qui nous mandatons de remplir nos 
obligations de producteur nées de la réglementation sur des déchets 
d’équipement Electriques et Electroniques ( DEEE). Ainsi à travers le 
réseau Récylum, ETME offre à ses clients une solution de collecte et 
de traitement des DEEE professionnels ( « DEEE pro ») tel que décrit 
par le II de l’article R.543-172 du code de l’environnement.Un réseau 
de collecte mutualisé entre les distributeurs partenaires de Récy-
lum existe.Quelles que soient les quantités de DEEE Pro, il est pos-
sible de les déposer gratuitement. Les points sont géo localisables 
sur le site de Récylum http://www.recylum.com/geolocalisation.  
Les clients détenant d’importantes quantités de DEEE Pro peuvent éga-
lement bénéficier d’un enlèvement sur site directement par Récylum. 
Plus d’informations sur www.recylum.com.
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• Tensions d’alimentations : triphasé 400 Vac ou monophasé 230 Vac ±10% 
50/60 Hz + Terre. 

• Tension nominale d’isolation : 250 Vac.
• Régime de neutre : TN / TT / IT.
• Températures de fonctionnement: -10°C - +50°C.Borniers débrochables / 

Section maxi 2,5 mm².
• 12 switchs de programmation.
• 1 interface face avant facultative ( ouverture, fermeture, stop ) et une led 

rouge ( indication état carte )
• 2 commandes de contrôle séparées ( ouverture / fermeture )
• 8 modes de fonctionnements : Homme mort/Automatique/Blocage/ 

Sequentiel/Mixte/Pas à pas/Manuel 1BP/Manuel 2BP.

• 1 Connecteur OP1 pour carte option.
• 1 entrée STOP.
• 2 entrées de sécurités : 1 entrées cellule et 1 entrées palpeur.
• 1 sorties alimentation 12 Vdc ± 20% / 150mA.
• 1 Sorties auxiliaires de puissance (Contact sec) NO/NC
•  Tension et courant max de commutation : 400Vac 3A
• 1 sortie moteur 
•  230V monophasé / 1,1kW
•  230V triphasé / 1,5 kW
•  400V triphasé / 3,3kW

Voyant de service : clignote en fonction des etats de la carte 

Commande ouverture

Commande stop

Commande fermeture

DESCRIPTION DU COFFRET DE COMMANDE PIC 14102
2.1 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

2.2 DIMENSIONS ET INSTALLATION

2.3 DESCRIPTION DE L’INTERFACE DE COMMANDE

2.4 SCHEMA D’INSTALLATION TYPE

MOTEUR + FREIN Disposi�f an�chute 

PALPEUR OSE

Mécanique
FDC

Electronique
FDC

PRODUITS Dimensions  
( longeur x largeur x hauteur en vertical ) & IP Fixations Interface face 

avant Sectionneur Rail din

PIC 1410 P
240x190x90mm -IP55 194 mm x 140 mm 

diamètre = 8mm

Non Non Non

PIC 1410 PH Oui Non Non
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2.5 DESCRIPTION DE LA CARTE

1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1112

2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23

CODEUR
A

+
B

CHAINE DE 
SÉCURITÉ

OP1

SW1

CP1

PIC S449

400V
230V

Switchs de paramétrage 
de la carte

ON

SW2

B1

B2

B3 B4 B5

TERRE

FDC PRE-FERM.

PHOTOCELLULE

+12V/8.2K
SIGNAL

GND

SORTIE 1
MAX. 

230VAC

24 25 26

SW4 Cavaliers de
paramétrage
de l’entrée sécurité

30 31 32

N
L1 L2 L3

27 28 29

M1

WV
O C
U

Com

PIC 16

Antenne

 
NE PAS ENLEVER LE 

CACHE NOIR

2
1

3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23

B1

B2

Shunter les bornes 1 et 2 , 
et les bornes 17 et 18 

si non utilisées

Câblage usine

Si pas de face avant connectée, 
placer le cavalier comme indiqué 

si dessous.

Cavalier

SI UN ÉCRAN LCD EST CONNECTÉ A LA CARTE , LA PROGRAMMATION PAR MICROSWITCH EST 
DÉSACTIVÉE AUTOMATIQUEMENT  A LA MISE SOUS TENSION. 

 
VEUILLEZ ALORS VOUS RÉFÉRER À LA NOTICE DE L’ÉCRAN LCD POUR LA PROGRAMMATION.
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CABLAGE DU MOTEUR ET COFFRET3
3.1 RACCORDEMENT DU MOTEUR ET DE L’ALIMENTATION

3.2 RACCORDEMENT MOTEUR AVEC FDC MECANIQUE

3.3 RACCORDEMENT MOTEUR AVEC FDC ELECTRONIQUE

3.4 RACCORDEMENT DU FREIN

TERRE 27 28 29

CABLE MOTEUR

U V W

Arrêt  d’urgence si utiliséContact antichute

1
2
3
4

12
13
14

15
16
17
18

Voir câblage alimentation
section 3.1

Shunter les bornes 1 et 2 si non utilisées
( stop )

400V

SW1

230V

B4 B5

30 31 3227 28 29
TERRE U V W 400V

SW1

230V

B4 B5

30 31 3227 28 29
TERRE N

O C Com
Ph

Alimenta�on et moteur en 230Vac monophasé

TERRE 27 28 29

CABLE MOTEUR

U V W

Arrêt  d’urgence si utiliséContact antichute

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11

-
A
B
+

Voir câblage alimentation
section 3.1

Shunter les bornes 1 et 2 si non utilisées
( stop )

Exemple raccordement en 400Vac

Réglage sortie frein

Exemple raccordement en 230Vac
SW2-9 SW2-10

ON ON

30 31 3224 25 26

Frein

30 31 3224 25 26

Frein
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CABLAGE CODEUR4

3
4
5
6
7

B1

CABLE ETME

BLANC

CABLE MFZ / GFA

3
4
5
6
7

B1

CODEUR MFZ

CODEUR KOSTAL

CODEUR GFA V1

CODEUR GFA V2
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 Valider position  
fermeture

7

 

 Valider position 
 préfermeture

13

  

 

 

 Fin de l’auto-aprentissage. Selectionner un mode de fonctionnement avec SW2.  
Les modes de fonctionnements sont détaillés pages 11 et 12. 

14

Page 11 et 12

MISE EN SERVICE5
5.1 AUTO-APPRENTISSAGE AVEC FDC ELECTRONIQUE

 

 Valider position 
 ouverture partielle

11

 

 Réglage position  
ouverture partielle

10

 

 Réglage position  
préfermeture

12 Valider ajustement  
des positions

9

 

L1 ou  
voyant  
service

 Activation de  
l’auto-apprentissage avec SW2

2

Commande  
ouverture

Commande  
fermeture

Point particulier à regarder  
sur la carte ou sur la porte

Durée d’un appui sur bouton ou 
d’un évenement particulier

 Placer porte  
en position semi-ouverte

1

 Configurer le temps  
d’attente avant refermeture

5

4 min

 
max

 Valider position  
ouverture

4 Réglage position 
 ouverture en homme mort

3

   

 Réglage position  
fermeture en homme mort

6

  

ETAPES FACULTATIVES : PASSER À L’ÉTAPE 14 SI PAS DE POSITIONS D’OUVERTURE PARTIELLE ET DE PRÉFERMETURE SOUHAITÉES

      Réaliser 3 cycles*  
d’ajustement en homme mort 

8

Attendre 4min max Valider temps

* 1 cycle avec moteur monophasé



7

5.2 AUTO-APPRENTISSAGE AVEC FDC MECANIQUE

L1 ou  
voyant  
service

 Activation de  
l’auto-apprentissage avec SW2

2

Commande  
ouverture

Commande  
fermeture

Point particulier à regarder  
sur la carte ou sur la porte

Durée d’un appui sur bouton ou 
d’un évenement particulier

 Placer porte  
en position semi-ouverte

1

 

 

 Valider position  
fermeture

7

 

 Configurer le temps  
d’attente avant refermeture

5 Valider position  
ouverture

4 Aller au fin de course  
ouverture en homme mort

3

 

   

 Aller au fin de course  
fermeture en homme mort

6

 

 Réaliser 3 cycles * 
d’ajustement en homme mort

8

 

 

  

 Valider position 
 ouverture partielle

11

 

 Réglage position  
ouverture partielle

10 Valider ajustement  
des positions

9

 

 Fin de l’auto-aprentissage. Selectionner un mode de fonctionnement avec SW2.  
Les modes de fonctionnements sont détaillés pages 11 et 12. 
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Page 11 et 12

ETAPES FACULTATIVES : PASSER À L’ÉTAPE 12 SI PAS DE POSITIONS D’OUVERTURE PARTIELLE ET DE PRÉFERMETURE SOUHAITÉES

4 min

 
max

Attendre 4min max Valider temps

* 1 cycle avec moteur monophasé
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5.3 AUTO-APPRENTISSAGE SANS FINS DE COURSE

L1 ou  
voyant  
service

 Activation de  
l’auto-apprentissage avec SW2

2

Commande  
ouverture

Commande  
fermeture

Point particulier à regarder  
sur la carte ou sur la porte

Durée d’un appui sur bouton ou 
d’un évenement particulier

 Placer porte  
en position semi-ouverte

1

 

 

 Valider position  
fermeture

7

 

 Configurer le temps  
d’attente avant refermeture

5 Valider position  
ouverture

4 Aller à la butée ouverture  
en homme mort

3

 

   

 Aller a la butée  
fermeture en homme mort

6

 

 Réaliser 3 cycles * 
d’ajustement en homme mort

8

 

 

  

 Valider position 
 ouverture partielle

11

 

 Réglage position  
ouverture partielle

10 Valider ajustement  
des positions

9

 

 Fin de l’auto-aprentissage. Selectionner un mode de fonctionnement avec SW2.  
Les modes de fonctionnements sont détaillés pages 11 et 12. 
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ETAPES FACULTATIVES : PASSER À L’ÉTAPE 12 SI PAS DE POSITIONS D’OUVERTURE PARTIELLE ET DE PRÉFERMETURE SOUHAITÉES

4 min

 
max

Attendre 4min max Valider temps

* 1 cycle avec moteur monophasé
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RACCORDEMENT DES PERIPHERIQUES DE SECURITE ET DE COMMANDE6

1
2STOP

6.1 ARRET D’URGENCE ET BOITE À BP EXTERNE

6.2 PALPEUR OSE

6.3 PALPEUR ELECTRIQUE 8.2K

6.5 PALPEUR AIR 8.2K

6.4 PALPEUR CONTACT SEC

6.6 ECLAIRAGE DE ZONE

9
10
11

OPEN
CLOSE

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

ON OFF OFF 1 2 43
Entrée sécurité : OSE active en fermeture type de palpeur : OSE

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

OFF ON OFF 21 43
Entrée sécurité : 8.2K active en fermeture type de palpeur : 8.2K

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

ON ON OFF

Entrée sécu. : Pneumatique actif en fermeture type de palpeur : 8.2K

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

OFF OFF OFF 1 2 3 4
Entrée sécu. : PNP/CS en fermeture type de palpeur : PNP/CS

19
20
21

Eme�eur

Recepteur

+12V
SIGNAL

19
20
21

8.2K

GND

CONTACT 
PNEUMATIQUE

19
20
21

Tuyau d’air

Capteur de pression
8.2K

GND

19
20
21

CONTACT
SEC

Palpeur CS

+12V
SIGNAL

Alimenta�on
230Vac maxi

B3
24 25 26

TERREPh

Ph

Ph
N

N

N

Feu clignotant Led 230V 
               jusqu’à 15W

Spot Led

REGLAGE DES SWITCHS
SW2-9 SW2-10

OFF OFF

Sortie : Eclairage de zone porte

21 43
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REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

ON OFF OFF 1 2 43
Entrée sécurité : OSE active en fermeture type de palpeur : OSE

6.7 PHOTOCELLULE CONTACT SEC

1 2 3 4 5
15
16
17
18
19
20
21
22
23

1 2 3 4 5 6

24 2412 12 00 Sy
nc

GND
Eme�eur Recepteur

+12V
-

PHOTOCELL

La photocellule est active uniquement en fermeture.

6.10 BARRIERE IMMATERIELLE OSE

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

ON OFF OFF 1 2 43
Entrée sécurité : OSE active en fermeture type de palpeur : OSE

+12V

+12V

+12V

GND

GND

GND

SIGNAL

SIGNAL
19
20
21

6.8 CELLULE PNP 3 FILS

19
20
21

+12V

GND
SIGNAL

REGLAGE DES SWITCHS REGLAGE DES CAVALIERS
SW2-5 SW2-6 SW2-7 SW3 SW4

OFF OFF OFF 1 2 3 4
Entrée sécu. : PNP/CS en fermeture type de palpeur : PNP/CS

6.9 BARRIERE IMMATÉRIELLE GRIDSCAN PRO

TX RX

Pas u�lisé
USP

SYNC

Entrée Test
Sor�e 1(FSS)

GND (0V)
Pas u�lisé

Marron

Blanc
Noir
Bleu
Vert

Gris
+12V

GND
SIGNAL

19
20
21
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CONFIGURATION7

MODES SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

Homme mort OFF OFF OFF OFF

Automatique OFF OFF OFF ON

Blocage OFF OFF ON OFF

Sequentiel OFF OFF ON ON

Mixte OFF ON OFF OFF

Pas à pas OFF ON OFF ON

Manuel 1BP OFF ON ON OFF

Manuel 2BP OFF ON ON ON

Gestion radio ON OFF OFF OFF

Compteur cycles ON OFF OFF ON

Apprentissage ON ON ON ON

FONCTION SÉCURITÉ  
(18-19-20) SW2-5 SW2-6 SW2-7

PNP/contact sec en 
fermeture OFF OFF OFF

PNP/CS en fermeture  
et ouverture OFF OFF ON

8.2k en fermeture OFF ON OFF
8.2k en fermeture  

et ouverture OFF ON ON

OSE/Fraba en fermeture ON OFF OFF
OSE/Fraba en  

fermeture et ouverture ON OFF ON
Pneumatique en 

fermeture ON ON OFF
Pneumatique en  

ouverture et fermeture ON ON ON

Eclairage zone porte OFF OFF

Indication porte fermée OFF ON

Indication porte ouverte ON OFF

Frein ON ON

FONCTION SORTIE SW2-9 SW2-10

Sans FDC OFF OFF

FDC mécanique OFF ON

FDC Electronique ON OFF

TYPE FDC SW2-11SW2-12

Avec préavis OFF

Sans préavis ON

SELECTION PRÉAVIS SW2-8

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
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MODE BLOCAGE

Porte s’ouvrePorte fermée Porte ferméeLa porte se fermePorte ouverte

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF ON OFF

7.1 MODES DE FONCTIONNEMENT

Porte s’ouvre Porte ferméePorte fermée La porte se fermePorte ouverte

HOMME MORT

AUTOMATIQUE

Porte s’ouvre

Porte ferméePorte ouverte

Porte fermée
Porte s’ouvre 
partiellement

Porte ouverte 
partiellement

La porte se ferme

MIXTE

Porte ferméeLa porte se fermePorte ouvertePorte fermée Porte s’ouvre

MODE SEQUENTIEL

Porte s’ouvrePorte fermée Porte ferméeLa porte se fermePorte ouverte

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF OFF

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF ON

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF ON ON

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF ON OFF OFF

ou 
activation

cellule
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Porte arrétée

Porte arrétée

Porte s’ouvrePorte fermée

Porte fermée

Porte ouverte La porte se ferme

PAS A PAS

MANUEL 1BP

MANUEL 2BP

Porte ferméePorte ouverte

Porte s’ouvrePorte fermée Porte ferméeLa porte se fermePorte ouverte

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF ON OFF ON

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF ON ON OFF

Porte fermée Porte s’ouvre La porte se ferme

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF ON ON ON
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INDICATION PORTE OUVERTE
CONTACT NO CONTACT NC

FREIN

Temps
Sortie

Temps

Moteur

OFFOFF ON

Phase
Ouverture

Phase
Fermeture

7.2 FONCTIONS SORTIE 1

Préavis Préavis

Préavis :  
En début de chaque phase d’ouverture 
et de fermeture, la sortie éclairage de 
zone est activée 2 secondes avant que 

le moteur ne soit actionnée.

SW2-9 SW2-10

OFF OFF

SW2-9 SW2-10

OFF ON

ECLAIRAGE ZONE PORTE

INDICATION PORTE FERMÉE

SANS PREAVIS

AVEC PREAVIS

SW2-8

OFF

SW2-8

ON

Temps

Sortie 
Eclairage 
de zone

Temps

Moteur

ONON

Phase
Ouverture

Phase
Fermeture

OFF

Temps

Sortie 
Frein

Temps

Moteur

ONON

Phase
Ouverture

Phase
Fermeture

OFF

Porte fermée

Porte en 
mouvement

Porte en 
mouvement

Feu allumé

Feu allumé

Lorsque la porte est en position fermeture, 
la sortie est active.

SW2-9 SW2-10

ON OFF

SW2-9 SW2-10

ON ON

Temps
Sortie

Temps

Moteur Phase
Ouverture

Phase
Fermeture

Feu éteint

Feu éteint

Fin de course 
ouverture  

Fin de course 
ouverture  

La sortie frein est active lors des phases ouverture et fermeture.

OFF
ON
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Antenne déportée

Antenne fil rigide

GESTION RADIO8

IMPLANTATION EMPLACEMENT DU TRANSMETTEUR FIXE SOLUTION

A l’intérieur d’un 
coffret plastique

PIC 1410 
+ 

PIC S449
Boitier plastique

Antenne Antenne fil rigide :
Section 1,5mm²  

Longueur minimale 17,4cm ±0,5cm
(livré avec le recepteur radio)

A l’intérieur d’un 
coffret plastique

SI SOUCIS DE  
RECEPTION

PIC 1410 
+ 

PIC S449 

Boitier 
plastique

Antenne

CABLE RG45

Antenne  
déportée

 
Antenne déportée

433Mhz
avec cable RG58 50 Ω

L’antenne déportée doit être placée en hauteur avec idéalement l’association d’un plan de terre

AJOUTER UN EMETTEUR

SUPPRIMER UN EMETTEUR

EFFACER LA MEMOIRE

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

ON OFF OFF OFF

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF ON

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF ON

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

ON OFF OFF OFF

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

ON OFF OFF OFF

  

 

 Régler le mode  
de fonctionnement sur 

gestion radio

1  Revenir sur mode de 
fonctionnement normal

4

 Revenir sur mode de 
fonctionnement normal

4

 

 

 Régler le mode  
de fonctionnement sur 

gestion radio

1

 Régler le mode  
de fonctionnement sur 

gestion radio

1

 

 Appuyer sur le BP   
de la PIC 1410  

pendant 2 secondes

2

 

  

  Appuyer sur le BP   
de la PIC 1410  

pendant 2 secondes

22

 Appuyer sur le BP «V»  
de la carte PIC 1410 
pendant 5 secondes

2  Relacher le BP STOP. 
La mémoire est effacée !

3

2s

2s

 

 Appuyer sur le bouton  
de l’émetteur radio à 

ajouter

3

 

 Appuyer sur le bouton  
de l’émetteur radio à 

supprimer

3

20s pour
ajout

emetteur

20s pour
supprimer
emetteur

CHOIX DE L’ANTENNE

5s

SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF ON

 

 Revenir sur mode de 
fonctionnement normal

4
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En mode visiualisation du compteur de cycles, la led indique en permanence la valeur du digit à afficher, en s’allumant suivant le nombre d’impulsions corres-
pondantes ( allumée fixe pour la valeur 0 ).
 
Affichage maximum : 999 999 cycles. 
 
A tout moment pour revenir au mode de fonctionnement normal, régler le switch SW2 sur le mode de fonctionnement souhaité :
 
 

Exemple en mode automatique 
SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

OFF OFF OFF ON
    , la led sera alors normalement éteinte  si aucun défaut n’est présent.                         

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des centaines de mille

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des dizaines de mille

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des milliers

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des centaines

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des centaines

Nombre d’impulsions de la led 
= Valeur des centaines

1 sec

1 sec

1 sec 1 sec1 sec

1 sec

3

0

2

0

4

1

EXEMPLE :
Pour un total de 302 041 cycles.

MAINTENANCE9

COMPTEUR DE CYCLES
SW2-1 SW2-2 SW2-3 SW2-4

ON OFF OFF ON

9.1 COMPTEUR DE CYCLES
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LED L1 / SERVICE ETAT DE LA CARTE

FO
N

CT
IO

N
N

EM
EN

T

 Eteinte Fonctionnement normal

 Clignotement lent Auto-apprentissage.Fonctionnement homme mort sans fin de course.

  Clignotement rapide Auto-apprentissage.En phase d’ajustement ( 3 cycles ).Homme mort avec fin de course électronique.

DE
FA

U
TS

  Allumée en continu Défaut chaine de sécurité

  Clignote : 1 impulsion Activation entrée sécurité palpeur

  Clignote : 2 impulsions Activation entrée sécurité photocellule

Clignote : 3 impulsions Porte en position anormale / Défaut de patinage. ( ramener la porte en position normale )

  Clignote : 4 impulsions Rotation dans le mauvais sens du moteur

 Clignote : 5 impulsions Le moteur ne tourne pas

 Clignote : 6 impulsions Erreur communication codeur

 Clignote : 7 impulsions Defaut autotest

 Clignote : 8 impulsions Zone préfermeture trop longue

 Clignote : 9 impulsions Défaut surveillance de la sortie moteur 
Défaut surveillance microcontrolleur

 Clignote : 10 impulsions Dépassement du compteur de cycles

 Clignote : 11 impulsions Défaut modification microswitch avec PIC16 actif.  
Reconnecter le PIC 16.

9.3 AFFICHAGE DES DEFAUTS

9.2 INVERSION SENS MOTEUR OU CODEUR

 Placer porte  
en position ouverte

1  Activation de l’auto-apprentissage  
avec SW2

2

 Inversion du sens moteur
ou codeur

3

 

 

Commande  
ouverture

L1 ou  
voyant service

Commande  
fermeture

Point particulier à regarder  
sur la carte ou sur la porte

Durée d’un appui sur bouton ou 
d’un évenement particulier

 

Le sens de rotation moteur ou codeur a été modifié. 
Reprendre auto-apprentissage complet.
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